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สรุปองค์ความรู้ (ฝ่าย/ศนูย์/สํานักงาน) งานผลิตสื่อการสอน ฝ่ายสื่อการเรียนการสอน 

 
 

เรื่อง  ขั้นตอนการประกอบสื่อโมเดลพลาสติก เรื่อง กลไกต่อโยง 4 ช้ิน  
 (กําหนดเป็นองศาเคลื่อนที่) 

ผู้จัดทํา นายประกิตต์ิ  ลิ้มสกุล 
วันที่นาํเสนอ 25 มีนาคม 2563 

ประเภทฐานความรู้   การเรียนการสอน   การวิจัย เทคโนโลยีและนวัตกรรม   การบริการวิชาการ   การบริหารจัดการ
 

วัตถุประสงค ์
 เพ่ือให้บุคลากรที่เก่ียวข้องสามารถประกอบโมเดลฯ  เรื่องกลไกต่อโยง 4 ช้ิน (กําหนดเป็นองศาเคลื่อนที่)ได้ 
 
บทสรุปองคค์วามรู้ 
     ขั้นตอนการประกอบสื่อโมเดลพลาสติก เรื่อง กลไกต่อโยง 4 ช้ิน (กําหนดเป็นองศาเคลื่อนที่) 

1. เตรียมแผ่นฐานโมเดลพลาสติก 
2. เตรียมแบบเทคนิค เรื่อง กลไกต่อโยง 4 ช้ินฯ เพ่ือใช้ในการร่างแบบและตรวจสอบขนาด  

 ช้ินส่วนประกอบต่างๆ ตามท่ีแบบกําหนดไว้ 
 3. เตรียมช้ิส่วนแขนต่อ1 (สสี้ม), แขนต่อ2 (สีเหลือง) และแขนต่อ3 (สีเขียว) ดังรูป  
 
   
   4. ทําการเจาะรูเพ่ือใช้เป็นจุดหมุนของแขนต่อ1 และแขนต่อ3 ด้วย 
      ดอกสว่านขนาด 2.5 mm. แล้วทําการต๊าปเกลียว M3 เพือใช้จับยึด 
      ช้ินส่วน แขนต่อ 1 และ3 ดังรูป 
    5. ทําการประกอบช้ินส่วนแขนต่อ 1 , 2 และแขนต่อ 3 เข้า 
       ด้วยกันดังรูป ด้วยสกรู M3 รองด้วยแหวนอีแปะที่จุดต่อ 
 
         6. นําช้ินนส่วนแขนต่อ 1,2 และ 3 ที่ประกอบ 
           เตรียมไว้แล้วมาทําการจับยึดที่แผ่นฐานโมเดลฯ 
           ที่เราได้ทาํการเจะรูต๊าปเกลียวไว้ในขั้นตอนที่ 4 
           ด้วยสกร ูM3 รองด้วยแหวนอีแปะทั้ง 2 จุดยึด 

 
 
7. ทําความสะอาดโมเดลฯที่ประกอบเสร็จ และ 
    บรรจุลงถุงเพ่ือเตรียมส่งมอบในขั้นตอนต่อไป 
 
ประโยชน์ที่ได้รับ 

- ได้สื่อโมเดลพลาสติก เรื่องกลไกต่อโยง 4 ช้ิน (กําหนดเป็นองศา 
เคลื่อนที่) ที่ประกอบเสร็จพร้อมที่นําไปใช้ประกอบการเรียนการสอน 
และเป็นแนวทางให้ผู้ปฏิบัติงานประกอบสื่อโมเดลพลาสติกเรื่องน้ี 
สามารถนําขั้นตอนการประกอบไปใช้ได้จริง 
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แขนต่อ2 

แขนต่อ1 แขนต่อ1 

ประกอบชิ้นส่วนแขนต่อ 
1 , 2 และ 3 เข้าด้วยกัน 


