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สรุปองค์ความรู้ งานผลิตสื่อการสอน ฝ่ายสื่อการเรียนการสอน 

 
 

เรื่อง  ขั้นตอนการประกอบส่ือโมเดลพลาสติก เรื่อง กลไกต่อโยง 4 ช้ิน  
 (กำหนดเป็นองศาเคล่ือนที่) 

ผู้จัดทำ นายประกิตติ์  ล้ิมสกุล 

วันท่ีนำเสนอ 31 มีนาคม 2565 

ประเภทองค์ความรู้   ด้านการเรียนการสอน   ด้านวิจัย เทคโนโลยีและนวัตกรรม   ด้านการบริการวิชาการ   ด้านการบริหารจัดการ 
 

วัตถุประสงค ์
 เพ่ือให้บุคลากรท่ีเกี่ยวข้องสามารถประกอบโมเดลฯ  เรื่องกลไกต่อโยง 4 ช้ิน (กำหนดเป็นองศาเคลื่อนท่ี)ได้ 
 
บทสรปุองคค์วามรู้ 
     ข้ันตอนการประกอบสื่อโมเดลพลาสติก เร่ือง กลไกต่อโยง 4 ช้ิน (กำหนดเป็นองศาเคลื่อนที่) 

1. เตรียมแผ่นฐานโมเดลพลาสติก 
2. เตรียมแบบเทคนิค เรื่อง กลไกต่อโยง 4 ช้ินฯ เพ่ือใช้ในการร่างแบบและตรวจสอบขนาด  

 ช้ินส่วนประกอบต่างๆ ตามที่แบบกำหนดไว้ 
 3. เตรียมช้ิส่วนแขนต่อ1 (สสี้ม), แขนต่อ2 (สีเหลือง) และแขนต่อ3 (สีเขียว) ดังรูป  
 
   
   4. ทำการเจาะรูเพ่ือใช้เป็นจุดหมุนของแขนต่อ1 และแขนต่อ3 ด้วย 
      ดอกสว่านขนาด 2.5 mm. แล้วทำการต๊าปเกลียว M3 เพือใช้จับยึด 
      ช้ินส่วน แขนต่อ 1 และ3 ดังรูป 
    5. ทำการประกอบช้ินส่วนแขนต่อ 1 , 2 และแขนต่อ 3 เข้า 
       ด้วยกันดังรูป ด้วยสกรู M3 รองด้วยแหวนอีแปะที่จุดต่อ 
 
         6. นำช้ินนส่วนแขนต่อ 1,2 และ 3 ที่ประกอบ 
           เตรียมไว้แล้วมาทำการจับยึดที่แผ่นฐานโมเดลฯ 
           ท่ีเราได้ทำการเจะรูต๊าปเกลียวไว้ในขั้นตอนท่ี 4 
           ด้วยสกร ูM3 รองด้วยแหวนอีแปะท้ัง 2 จุดยึด 

 
 
7. ทำความสะอาดโมเดลฯท่ีประกอบเสร็จ และ 
    บรรจุลงถุงเพ่ือเตรียมส่งมอบในขั้นตอนต่อไป 
 
ประโยชน์ท่ีได้รับ 

- ได้สื่อโมเดลพลาสติก เรื่องกลไกต่อโยง 4 ช้ิน (กำหนดเป็นองศา 
เคลื่อนที่) ท่ีประกอบเสร็จพร้อมที่นำไปใช้ประกอบการเรียนการสอน 
และเป็นแนวทางให้ผู้ปฏิบัติงานประกอบสื่อโมเดลพลาสติกเรื่องนี้ 
สามารถนำข้ันตอนการประกอบไปใช้ได้จริง 
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แขนต่อ2 

แขนต่อ1 แขนต่อ1 

ประกอบชิ้นส่วนแขนต่อ 
1 , 2 และ 3 เข้าด้วยกัน 


